CEA - Irfu

;‘]Irfu

Implantation Gbar au CERN

\HHEHERE===

ooooo

Proposition d’enveloppe du CERN

CEA-Irfu—-Ph,H/ XX — 18/04/2012-1



Z‘] Irfu
=

| Proposition de design genéral CEA

ope X CATProciuct - 05/042012 15:2245

CEA-Irfu—-Ph,H/ XX — 18/04/2012 -2



;‘]Irfu

Convertisseur || Laser

Dump

Détecteur

Laser

Décélérateur

Piege

Buncher

Linac + Sophi |,

CEA-Irfu—-Ph,H/ XX — 18/04/2012-3



Z‘]Irfu

Pour pouvoir finaliser le design général de I'implantation, il faut :
» Définir la position du faisceau d’extraction d ELENA
Chaque sous systeme doit :

« Définir et valider 'espace nécessaire (position et dimensions des
éléments)

« Deéfinir ses contraintes propres et celles qui interagissent avec
les autres sous systemes

« Deéfinir les interfaces avec les autres sous systemes
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Faisceau d’extraction d’ELENA
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