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Cele nauczania:
po starannym wykonaniu zalecanych w tym rozdziale dzialan z pewnoscia potrafisz:
1) Opisa¢ podstawowe cechy dalmierza SHARP GP2Y0A21YKOF IR,

2) Omoéwic zasade dzialania dalmierzy IR,

3) Pokaza¢ i zastosowaé podstawowe techniki kalibracji ,x"z pojedynczym i zlozonym systemem dalmierzy.

Abstract

Wykonaj Projekt: Dalmierz IR.

Dalmierz z detektorem promieniowania podczerwonego w zakresie IR InfraRead, wykorzystuje wiagzke $wiatta
w zakresie promieniowania podczerwonego, odbitego od odblaskowej tarczy —~zwierciadta. Swiatto emitowane
przez nadajnik IR odbija si¢ od zwierciadla i wraca do detektora IR. Odleglo$¢ do obiektu jest pro-porcjonalna
do odwrotnosci napigcia wyjsciowego generowanego przez IR detektor. Aplikacja dalmierza IR pozwala dzi-
ala¢ w zakresie mozliwoéci pracy robotdéw i wykrywaé obiekty w jego zasiegu. Jest to bardzo wy-godne i
potrzebne, bo roboty moga wykrywaé obiekty w bliskiej odleglosci bez korzystania z przelacznikéw i bezdo-

tykowo. Rysunek 19-1 pokazuje glowice pomiarowa dalmierza IR dolaczong do zestawu Mechatronic-sKit dla
NiMyRio.
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