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Rodzinna Politechnika 22. Zyroskop; (Gyroscope)

Cele nauczania:

po starannym wykonaniu zalecanych w tym rozdziale dzialan z pewnoscia potrafisz:

1) Skonfigurowa¢ zyroskop dla wymaganej szybkosci transmisji danych i zakresu pomiarowego,
2) Skonfigurowac wyjscia przerwan, ustali¢ warto$ci progowe,

3) Odczytywacé i wyswietla¢ wartosci predkosci katowej,

4) Zadawac wartosci niezerowe z zerowej grupy warto$ci poziomu wyjsciowego,

Abstract

Wykonaj Projekt: Zyroskop.

Zyroskop pozwala wyznaczy¢ predkos¢ katowa (predko$é obrotowa) osi zyroskopu. Wartoéci podano w stop-
niach na sekunde, moze tez by¢ mierzone przemieszczenie katowe. Troéjosiowy zyroskop, mozna stosowac na
platformie robota 3-D lub na jego podstawie. (pitch, roll, i odchylenie). Zyroskop dostarcza cennych informa-
cji, dla utrzymania stabilnos$ci pojazdu. Na Rysunku 22-1; pokazano zyroskop z MechatronicsKit dla NiMyRio.
Zestaw zbudowany jest z wykorzystaniem ukladu STMicroelectronics L3G4200D trojosiowego cyfrowego zy-
roskopu, komunikujacego sie szeregowo po magistrali 12C.
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