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50. Czujnik skanujacy;

(Scanning Sensor)

Wykonaj Projekt: Czujnik skanujacy.

Zastosuj serwa, jako platformy do skanowania dla
czujnika w cyklu 180 stopni. Wybierz najwigksze do-
stepne rami¢ serwa (zobacz rysunek 17-3), aby utwo-
rzy¢ duza platforme a nastepnie dolaczy¢ zadany czuj-
nik. Utworz petle w strukturze polecenia: kat - serwa
w szerokim zakresie katéw, podczas zbierania pomia-
réw z czujnikéw do tablicy.

Na przykltad, ultra-dzwickowym dalmierzem, jako
czujnikiem pomiarowym, wskazujacym odleglo$¢ do

przedmiotéw w funkcji kata, zapewniajacym uzyteczne
informacje systemowi nawigacji robota nadrzednego:

Urzadzenia wejsciowe:

Serwo (17), Dalmierz ultradZzwi¢kowy (20), Dalmierz
IR (19), Fotokomérka (9), Czujnik o$wietlenia (24),
Kamery internetowe (36)

Servo (17), Sonic Range Finder (20), IR Range Finder (19),
Photocell (9), Ambient Light Sensor (24), Webcam(36)
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NOTATKI:

str. 3



