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GianoPi
une voiture programmable



Assemblage

• Un chassis en PLA / ABS (Impression 3D)

• Un Raspberry Pi Zero + Dongle Wifi

• Un adaptateur moteurs DC (Adafruit DC Motor HAT)

• Quatre moteurs et supports associés

• Quatre roues holonomiques

• Une caméra 8 megapixels

• Un détecteur d’obstacles à ultrasons



Architecture Logiciel

Raspbian kernel

Wifi  AP I2C / GPIO

Docker Jupyter Docker Blockly SSH



Programmer avec Blockly



Programmer avec Jupyter Notebook



Drivar sur GitHub
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