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Jednym z elementow uktadu kontrolujacego dzialanie nadprzewodnikowego elektromagnesu jest system mierzacy
natezenie pola magnetycznego. Niezwykle istotne jest wyznaczenie doktadnego rozkladu pola magnety-
cznego wewnatrz elektromagnesu w trakcie jego testowania, oraz ustalenia przyblizonej indukcji pola wewnatrz,
kiedy elektromagnes zostanie wstawiony na wigzke jonowa. W tym drugim przypadku nie ma mozliwosci
wprowadzenia czujnika halla do wewnetrznej czesci elektromagnesu. Do mapowania pola w czasie testow
elektromagnesu uzywana jest specjalna glowica pomiarowa, natomiast do przyblizania indukcji pola mag-
netycznego w trakcie pracy elektromagnesu potrzebny jest specjalny zewnetrzny czujnik halla ulokowany
w okolicy elektromagnesu (patrz prezentacja). W czasie testow nalezy wyznaczy¢ charatkerystyke okresla-
jaca indukcje pola magnetycznego w elektromagnesie w funkcji indukeji pola magnetycznego mierzonego na
zewnetrznym czujniku.

Od uktadu mierzacego pole magnetyczne wymaga sie spelnienia nastepujacych warunkéw: (1) prad ptynacy
przez czujnik halla nie moze plyna¢ caly czas, musi by¢ wiaczany jedynie na czas pomiaru, aby ograniczy¢
moc wydzielang na czujnikach, (2) czujniki halla muszg mieé¢ czulo$¢ praktycznie niezalezng od temperatury,
oraz innych parametréw ktére moga sie zmienia¢ wraz ze zmiang temperatury, (3) uktad musi pracowac¢ z in-
dukcjami pola magnetycznego powyzej 1T. Majac do dyspozycji odpowiedni czujnik halla, pierwszy wymog
staje si¢ najistotniejszy. Aby mie¢ dobra kontrole nad zasilaniem czujnikéw zdecydowano si¢ na programowa
kontrole bloku zasilajacego, gdzie poprzez zmiane napiecia sterujacego ustala sie natezenie pradu plynacego
przez czujniki halla. Szeregowo z czujnikami wstawiono rezystor referencyjny, na ktérym powstaje napiecie
proporcjonalne do pradu plynacego przez czujniki. Program kontrolujacy uktad NiMyDAQ ma za zadanie
kroétko przed momentem pomiaru poda¢ dodatnie na blok zasilajacy, tak aby przez czujniki halla poptynat
prad bliski 100mA. Nastepnie program za posrednictwem rezystora referencyjnego mierzy rzeczywisty prad
plynacy przez czujniki i dokonuje korekty napiecia na bloku zasilajacym, jezeli prad rzeczywisty ma wartosé
zbyt odlegla od 100mA. Po ustabilizowaniu pradu plynacego przez czujniki, program ma za zadanie czytac
napiecia z czujnikdw, a nastepnie wyzerowaé napiecie podane na blok zasilajacy i tym samym wyzerowac prad
plynacy przez czujniki. W zalaczonym VI przedstawiono prototyp programu, ktéry wykonuje powyzsze czyn-
nosci (bloczki zczytujace napiecia na wejsciach i zmieniajace napiecia na wyjsciach zastgpiono kontrolkami i
indicator’ami).

Summary

CEL:

Zaprojektowanie i wykonanie wielowariantowego ukladu do pomiaréw natezenia pola magnetycznego dla
SlowControl.

OPIS:

Uklad powinie by¢ zaprojektowany z wykorzystaniem technologii przewidzianych dla SlowControl, opro-
gramowany w LabView. Przewidujemy wykonanie badan i rozwigzan poczawszy od NiMyDAQ, NiMyRIO,
NiElvis, PXI, RIO. Beda wykonywane i badane rdzne rozwigzania.

ZADANIA DO WYKONANIA:

Uczestnicy Projektu SC-5 powinni rzetelnie dokumentowaé¢ swojg prace zaréwno w formie dyskusji jak i



zamieszczania dokumentacji roboczych i finalnych wszystkiego co zostanie wykonane.
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